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RESUMO

Nos modernos olivais € necessdrio
controlar a dimensdo das drvores para
permitir a realizacdo de diversas ta-
refas, como por exemplo a aplicagdo
de herbicida na linha de plantagio ou
a colheita da azeitona. Para tal, deve
existir espaco livre entre o solo e a base
da copa das oliveiras, o qual se obtém
com o corte dos ramos excessivamente
pendentes na base da copa. Esta tarefa é
normalmente realizada durante a época
de poda de forma manual, com recurso
a equipamentos portiteis, como por
exemplo corta-sebes.

A escassez de mio-de-obra requer que
existam solucdes alternativas, o que le-
vou ao aparecimento de equipamentos
especificamente desenvolvidos para
controlar mecanicamente a base da
copa, existindo pouca informagio sobre
a sua utilizagéo.

No ambito do Grupo Operacio-
nal (GO) intitulado “Poda mecaniza-
da e colbeita em continuo de olivais de
variedades portuguesas’, procedeu-se
3 monitorizacio do desempenho de
duas solugdes mecanizadas alternativas
para corte das abas em olival.

Este trabalho mostrou que ambas
as solucoes se adequam ao controlo da
base da copa no olival.

Palavras-chave: olival, mecanizacio,
préticas culturais, adequagio, copa.

INTRODUGCAO

A escassez de mio-de-obra tem contri-
buido para que os empresarios agricolas
adotem modelos produtivos onde a
utilizagio de mio-de-obra seja dispen-
sdvel, como por exemplo no olival em
sebe, no qual a colheita é totalmente
mecanizada. No entanto, a mecaniza-

¢io da poda deste tipo de olival ndo estd
totalmente generalizada, sendo vulgar
o recurso a poda manual. A poda no
olival em sebe é uma tarefa realizada
anualmente, na qual se pretende con-
trolar a dimensdo da sebe ¢ adequé-la
a méquina de colheita, garantindo que
as drvores ficam com massa foliar su-
ficiente para assegurar um bom nivel
de produgio ano a ano.

«Nos modernos olivais é
necessario controlar a dimensao
das arvores para permitir a
realizagao de diversas tarefas,
como por exemplo a aplicacéo de
herbicida na linha de plantacao
ou a colheita da azeitona»

O controlo da distincia entre a base da
copa e o solo é uma tarefa fundamen-
tal para evitar perdas de azeitona para
o solo durante a colheita, bem como
permitir que o herbicida aplicado na
linha de plantagdo ndo atinja a parte
inferior da copa. O afastamento entre 2
base da copa ¢ 0 solo também favorece
a circulagio de ar, contribuindo para
minimizar o aparecimento de doencas
como o olho de pavio.

«A escassez de mao-de-

-obra requer que existam
solucoes alternativas, o que
levou ao aparecimento de
equipamentos especificamente
desenvolvidos para controlar -
mecanicamente a base da copa,
existindo pouca informacao
sobre a sua utilizacao»

Na execugio da poda manual, é possive!
controlar a distincia da base da copz
ao solo eliminando os ramos exces-
sivamente pendentes. No entanto, 2
dimensdo das exploragées com olival
em sebe leva a que exista um interesse
crescente em mecanizar esta tarefa.

Embora no mercado de médquinas agri-
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colas, existam diversos equipamentos
especificamente concebidos para esta
tarefa, hd pouca informacio sobre o
seu desempenho. No dmbito do GO
— “Poda mecanizada e colheita continua
de azeitona em olivais de variedades por-
tuguesas”, procedeu-se a monitorizagio
do desempenho de duas solugdes me-
canizadas alternativas.

Neste trabalho apresentam-se os
resultados obtidos, evidenciando por-
menores referentes 4 sua utilizacdo.

MATERIAL E METODOS

Olival
O olival localiza-se na Herdade da
Torre de Figueiras,em Monforte, ten-
do-se acompanhado o trabalho nas
Seguintes parcelas:
* Variedade Arbequina
em sebe a 6m x 1,5m;
*  Variedade Koroneiki
em sebe a 6m x 1,5m;
+ Variedade Cobrangosa
em sebe a 6m x 1,5m;
* Variedade Galega
em sebe a 6m x 2,5m;

* Variedade Galega a 7m x.5m.

«A poda no olival em sebe

é uma tarefa realizada
anualmente, na qual se
pretende controlar a
dimensao da sebe e adequa-la
a2 maquina de colheita (...)»

EQUIPAMENTOS

Maquina de podar
e fragmentar abas de olival
Utilizou-se uma mdquina de podar
abas da marca JUMAR RPA 842-A,
montada num trator Massey Ferguson
5711 de 86 kW de poténcia mixima.
Esta maquina dispoe de uma bar-
ra de corte com dois rotores de facas
circulares montada na frente do trator
numa coluna fixa ao suporte dos con-
trapesos frontais do trator (Figura 1),
que trabalha 4 direita do operador.
Os rotores de facas circulares sio
acionados hidraulicamente e estio
colocados na barra de corte de modo

a cortarem partes distintas da copa
(Figura 2). O rotor da frente corta
os ramos da face exterior da copa en-
quanto o segundo rotor corta 0s ramos
localizados mais préximo do tronco.
A miquina dispée de uma unidade
de poténcia hidrdulica montada no
sistema de engate de trés pontos do
trator (Figura 3).

O posicionamento da barra de corte
¢ controlado hidraulicamente, ajustan-
do a distancia ao solo, aproximando ou
afastando da linha de drvores e incli-
nando em relagio a linha de drvores

(Figura 4).

«0 controlo da distancia entre
a base dacopaeosoloé

uma tarefa fundamental para
evitar perdas de azeitona
para o solo durante a colheita,
bem como permitir que o
herbicida aplicado na linha de
plantacdo néo atinja a parte
inferior da copa»

Maquina de podar abas
Utilizou-se uma mdquina de podar
abas da marca DAVID PFO mon-
tada num trator John Deere 6310 de
75 kW de poténcia maxima. Trata-se
de uma miquina com barra de corte
monorotor (Figura 5), montada na
frente do trator, que trabalha a direita
do operador.

Um rotor de travessas de borracha
puxa 0s ramos pendentes para a face ex-
terior da copa de modo a ficarem mais
acessiveis  faca monorotor (Figura6).

O reservatério de éleo da unidade
de poténcia hidrdulica, bem como as
respetivas valvulas e radiador de dleo
também se encontram montados na
frente do trator (Figura 7).

A regulacio da distincia da barra
de corte ao solo, distincia da barra de
corte 4 linha de drvores e inclinacio da
barra de corte sdo realizadas hidrauli-
camente (Figura 8).

De referir que, ambos os equipa-
mentos acima indicados trabalham do
lado direito do trator, sendo necessirio
realizar duas passagens de mdquina por
cada linha de drvores.

"

FIGURA 1. Maqguina de podar e fragmentar
abas para olival em sebe.

FIGURA 2. Barra de corte da méquina de po-
dar e fragmentar abas.

FIGURA 3. Unidade de poténcia hidrdulica
da maquina de podar e fragmentar abas.

FIGURA 4. Inclinagao da barra de corte incli-
nada.
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FIGURA 6. Orgaos ativos da maquina de po-
dar abas David em trabalho.

3 ¥ Fee o
FIGURA 7. Componentes da unidade de po-
téncia hidraulica.

FIGURA 8. Afastamento da barra de corte a

inha de arvores
a Ge arvores.

METODOLOGIA

Acompanhou-se o trabalho de cada
uma das maquinas em parcelas de olival
distintas, tendo-se registado o tempo
gasto linha a linha, o nimero de arvores
por linha e o tempo total de observagio.
Estes dados permitiram calcular a
velocidade de trabalho bem como a
capacidade de trabalho de cada uma
das maquinas.

APRESENTACAO E
DISCUSSAO DE RESULTADOS
Na Tabela 1 mostra-se a velocidade
média de trabalho de cada uma das
méquinas de podar abas por parcela.
Os resultados obtidos mostram valores
similares, independentemente da ma-
quina utilizada. A maior velocidade de
avanco registou-se na parcela de olival
da variedade Cobrangosa conduzida
em sebe, para o qual terd contribuido o
reduzido nimero de ramos pendentes.
A menor velocidade de avango foi re-
gistada na parcela da variedade Galega
conduzida em sebe, devido 2 existéncia
de maior quantidade de ramos pen-
dentes. Tal levou o operador a reduzir
a velocidade de avango para ndo com-
prometer a qualidade do trabalho.

«Na execucao da poda
manual, é possivel controlar
a distancia da base da copa
ao solo eliminando os ramos
excessivamente pendentes»

Na Figura 9 mostra-se a capacida-
de de trabalho da méquina de podar
abas Jumar em trés parcelas distintas
conduzidas em sebe. Dado que todas
as parcelas tém a mesma distincia de
entrelinha, registou-se a maior capa-
cidade de trabalho na parcela onde o
trator se deslocou com maior veloci-
dade de avango.

A miquina de podar Jumar dei-
X4 pOUCOS ramos por cortar na faixa
entre os troncos de drvore. Realiza
melhor trabalho em 4rvores com abas
sem ramos grossos (Figura 10) e sem
grande densidade foliar. A capacidade
de fragmentacio dos ramos é melhor
quando os ramos sio finos e flexiveis,

de modo a poderem ser sugados com
maior facilidade pelos rotores de fa-
cas. O modo de funcionamento desta
maquina sugere que serd conveniente
proceder a esta tarefa anualmente, de
modo a existirem apenas lancamentos
do ano que sdo finos e flexiveis.

«No entanto, a dimensao
das exploracdes com olival
em sebe leva a que exista
um interesse crescente em
mecanizar esta tarefa»

Na Figura 11 mostra-se a capacidade
de trabalho da méquina de podar David
em duas parcelas distintas. Registou-se
a maior capacidade de trabalho no olival
intensivo de Galega devido ao facto da
entrelinha ser mais larga.

Na parcela de Arbequina condu-
zida em sebe (Figura 12A) os ramos
tocavam o solo e a densidade de ra-
mos era elevada. A maioria dos ramos
foi removida (Figura 12B), mesmo
ramos grossos. Havia a tendéncia de
ficarem ramos por cortar sempre que
se conjugavam ramos grossos ¢ grande
densidade de folhagem, visto que o ro-
tor alimentador nio conseguia colocar
todos os ramos em posi¢io de corte.

No entanto, esta maquina revelou-
-se mais adaptada a estas condigoes di-
ficeis. Para evitar estas situagdes é acon-
selhavel realizar esta tarefa anualmente.

«Embora no mercado de
magquinas agricolas, existam
diversos equipamentos
especificamente concebidos
para esta tarefa, ha pouca
informacao sobre o seu
desempenho»

A miquina de podar David apesar
de nio ter sido concebida para olivais
intensivos serviu para controlar eficaz-
mente as abas da parcela de olival de
Galega. A utilizagao desta maquina em
olivais intensivos serd exequivel, desde
que os ramos pendentes a cortar este-
jam posicionados na periferia da copz
e essa faixa seja similar ao didmetro d=
barra de corte.
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Neste tipo de olivais haverd uma neces-
sidade de controlar o afastamento da
base da copa a0 solo com maior frequén-
cia se a colheita for efetuada com recurso
a vibrador de tronco e apara-frutos.
Embora este trabalho tenha sido
realizado no inverno, € pertinente equa-
cionar se esta serd a melhor época para
realizagio desta tarefa. A necessidade de
manter o afastamento da base da copa
a0 solo em olivais em sebe serve para:

*  permitir a aplicagio de
herbicida na linha sem risco
de atingir a copa;

* contribuir para uma
maior circulacio de ar no
olival como contributo para
minimizar o risco de doencas
criptogimicas;

* evitar as perdas de azeitona
para o solo & colheita;

*  evitar que fiquem ramos com
restos de azeitona por colher,
em virtude de nio serem
alcancados pelos sacudidores
da mdquina de colheita.

«Embora este trabalho tenha
sido realizado no inverno, é
pertinente equacionar se esta
sera a melhor época (...)»

Em face do exposto parece evidente a
existéncia de duas épocas para efetuar
este corte:
* no inverno, antes da aplicagio
de herbicida;
* o verdo, antes da colheita da
azeitona.

A realiza¢io do corte no verdo apés a
época de maior crescimento vegetati-
Vo, ird ser mais vantajosa em termos
de facilitar a colheita de azeitona e
diminuir as perdas.

CONCLUSOES

Existem solugdes mecanizadas alterna-
tivas 4 utilizacio de mao-de-obra, para
efetuar o controlo do afastamento da
base da copa ao solo nos modernos oli-
vais. A mdquina Jumar mostrou-se mais
adequada para olivais onde exista um
controlo anual das abas do olival, onde

TABELA 1. Velocidade média de avan¢o por podadora (km/hora).

 Galega
_intensivo

(Ha/h)
0801
070
0,60 +
0,50 +
040+
030t
0,20+
010 T
0,00

Koroneiki Galega Cobrancosa

FIGURA 9. Capacidade de trabalho da poda-
dora Jumar em olival em sebe.

(A

FIGURA 10. Vista frontal linha arvores da va-
riedade Koroneiki em sebe: (A) antes da pas-
sagem da maquina Jumar; (B) apds a passa-
gem da maquina Jumar.

os langamentos da base da copa séo
fundamentalmente constituidos por
ramos finos. A maquina David revelou
maior potencial de corte quando existe
maior densidade de folhagem. Este
trabalho evidencia que estas médquinas
deixam sempre ficar alguns ramos por
cortar, sendo aconselhdvel realizar esta
tarefa todos os anos. O controlo suces-
sivo levard a um melhor desempenho

Cobrancosa

 Koroneiki
~sebe ; sebe

S

(Ha/h)
080T
0701
0601
0501
0401
0301
0201
0101
0,00

Arbeguina 6 x 1,5

FIGURA 11. Capacidade de trabalho da po-
dadora David em diferentes olivais.

Galega 7 x5

FIGURA 12. Vista linha rvores da variedade
Arbequina em sebe: (A) maguina David em tra-
balho; (B) apds a passagem da méquina David.

dos equipamentos em virtude de ndo
haver grande volume foliar para cortar.
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